
Grup Proje Adı Yürütücü Öğrenci Adı Danışman

1 Kararsız ve Doğrusal Olmayan Sistemlerin Top ve Çubuk Sistemiyle Öğrenme Tabanlı Denetimi Muhammet Oskay Mustafa Şinasi AYAS

2 Quadrotor Kontrol Sistemlerinin Siber Saldırılara Karşı Tepkilerinin Analizi İçin Test Düzeneği Tasarımı Behlül Sena Akbudak Mustafa Şinasi AYAS

3 Mobil Robotlar İçin Derin Pekiştirmeli Öğrenme Tabanlı Otonom Navigasyon Mehmet Gözüküçük Yeşim Aysel BAYSAL

4 Elektrikli Araçlar İçin 48V Da Mikro Şebeke Tasarımı Arda Emre Bekmez Yahya DANAYİYEN

5 Hava Araçları İçin Da Mikro Şekebe Tasarımı Abdüsselam Aksoy Yahya DANAYİYEN

6 Geliştirilen Otopilot Kartı İle Yangınlara Otonom Müdahale Eden İtfaiye Aracı Enes Keskin Ayten ATASOY

7 Lİ-Fİ İletişimli Akıllı Sera Sistemi Taha Berk Yahşi Salim KAHVECİ

8 Kendi Enerjisini Üretebilen, Depolayabilen ve Dağıtabilen Klavye Tasarımı Bünyamin Kılıç Salim KAHVECİ

9 Elektrikli Hız  Kontrollü ve Hız Ayarlı Çömlek Tornası Mustafa Göktuğ Gündoğdu Hakan KAHVECİ

10 Güneş Enerjisi İle Çalışan Topraksız Tarım Ünitesi Berat Eser Yahya DANAYİYEN

11 Sanal Teknik Gezi Platformu Mustafa Dağ Fatih M. NUROĞLU

12 Tarımda Verimliliği Artırmaya Amaçlayan Otonom Kara Aracı Selami Dede Yusuf SEVİM

13 Geri Dönüşüme Dayalı Robotik Kol Uygulaması Feyzi Eren Sağlam Mehmet ÖZTÜRK

14 Su Temizleme Aracı: Güneş Enerjisiyle Otonom Atık Yönetimi Bünyamin TURAN Abdullah ÜZÜM

15 Otonom Arter Enjeksiyon Robotu Atacan Özkösemen Emrah BENLİ

16 Hata ve Güvenlik Kodlayıcılarının Gecikme Optimizasyonu ve Sdr Radyolarla Gerçekleştirilmesi Yasin Varol İsmail KAYA

17 Dikey İniş Kalkış Yapabilen (Vtol) İnsansız Hava  Aracı Samet Akın Yusuf SEVİM

18 Uzaktan Kontrol Edilelerek İlerleyen Bomba İmha Robotu Hilal Yılmaz Hakan KAHVECİ

19 Arama Kurtarma için Efektif Robot Rumeysa Nur Demirbaş Ayten ATASOY

20 Akıllı Hasta Takip Bilekliklerinde İç Mekan Konumlandırma Sisteminin Kullanılması Alper Tuna Mehmet ÖZTÜRK
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