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Tibitak 2209A
Proje Adi

Kararsiz ve Dogrusal Olmayan Sistemlerin Top ve Cubuk Sistemiyle Ogrenme Tabanli Denetimi

Quadrotor Kontrol Sistemlerinin Siber Saldirilara Karsi Tepkilerinin Analizi igin Test Diizenegi Tasarimi

Mobil Robotlar igin Derin Pekistirmeli Ogrenme Tabanli Otonom Navigasyon
Elektrikli Araglar igin 48V Da Mikro Sebeke Tasarimi
Hava Araglari igin Da Mikro Sekebe Tasarimi
Gelistirilen Otopilot Karti ile Yanginlara Otonom Miidahale Eden itfaiye Araci
Li-Fi iletisimli Akilli Sera Sistemi
Kendi Enerijisini Uretebilen, Depolayabilen ve Dagitabilen Klavye Tasarimi
Elektrikli Hiz Kontrollii ve Hiz Ayarli Comlek Tornasi
Giines Enerijisi ile Calisan Topraksiz Tarim Unitesi
Sanal Teknik Gezi Platformu
Tarimda Verimliligi Artirmaya Amaglayan Otonom Kara Araci
Geri DonUistime Dayali Robotik Kol Uygulamasi
Su Temizleme Araci: Glnes Enerjisiyle Otonom Atik Yonetimi

Otonom Arter Enjeksiyon Robotu

Hata ve Guvenlik Kodlayicilarinin Gecikme Optimizasyonu ve Sdr Radyolarla Gergeklestirilmesi

Dikey Inis Kalkis Yapabilen (Vtol) insansiz Hava Araci
Uzaktan Kontrol Edilelerek ilerleyen Bomba imha Robotu
Arama Kurtarma igin Efektif Robot

Akilli Hasta Takip Bilekliklerinde ig Mekan Konumlandirma Sisteminin Kullaniimasi
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