KARADENIZ TEKNiK UNIiVERSITESI
MUHENDISLIK FAKULTESI
MAKINE MUHENDISLIGI

INSANSIZ KARA TASITI PROJESI
Proje Damismani:Burhan CUHADAROGLU
Okan KARTAL - Hilal EMANETOGLU - Umutcan COSKUN - Ahmet Kemal TETIK

AMAC: Bu projede zorlu arazi sartlarinda hareket kabiliyeti yiliksek,
teknolojik bir insansiz kara araci tasarimi amaglanmaktadir.Bu
calismayla insansin kara aracglarina olan bu talebe ve tlizerinde calisilan
bu teknolojiye yeni bir yer acmayi hedeflemekteyiz. Amacimiz yerli
olarak, bu alanda yapilan g¢alismalar1 arttirmak, 6zgiin fikirler ve
tasarilar olusturmak, yeni bir literatiir 6rnegi yaratmak, yerli kaynak
imkan1 olusturmaktir.

CALISMA PRENSIBI: Sistemin calismas1 icin bir buton yardimiyla
sistemdeki emniyet kilidi yukariya kaldirilmalidir. Tasarimdaki DC Motor
yardimiyla ileri-geri yonde hareket saglanmaktadir. Servo-motor
yardimiyla ise sistemin agirlik merkezi degisip saga veya sola doniis
saglanmaktadir. Kontrol uzaktan kumanda sistemiyle saglanmaktadir.

URETILEBILIRLIK: Projemiz iiretilebilirlik acisindan son derece uygun olup,
malzeme, tedarik ve montaj uygulamalarinda seri iiretime uygundur. Uretim
ve tiketim pazarinda bulunan teknolojiye ve ayni1 zamanda gelisime ag¢ik
bu 6zgiin ¢calisma iireticiye de kolaylik saglayabilecek potansiyele sahiptir.




