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1. Deneyin Ad1

Ug Fazli Asenkron Motorun Dénme Momenti Karakteristik Egrileri

2. Deneyi Amaci

Ug fazli asenkron motor dénme momenti karakteristik egrisinin elde edilmesi

3. Deneye Hazirhik Sorulari

I. Asenkron motorun devrilme momenti nedir?
I1. Asenkron motorun yol verme ya da kalkinma momenti nedir?
I11. Ug fazli bir asenkron motorda momentin sifir olma durumunu yorumlayiniz?

IV. Ug fazli bir asenkron motorun yildiz ve iiggen devre baglantida dSnme momentinin 6zellikleri
nelerdir?

V. Asenkron motor yildiz ve iliggen devre baglantili durumlarda sebekeden g¢ektigi akim miktarini
birbirlerine gore kiyaslayiniz? Formiiller {izerinden oranlayiniz?

VI. Ug fazli bir asenkron motorun hizina etki eden faktorler nelerdir? Hiz1 nasil degistirilebilir?

4. U¢ Fazh Asenkron Motor Donme Momenti — Devir Sayis1 Karakteristigi

Bir motorun c¢aligma karakteristigi, donme momenti/devir sayis1 karakteristigi lizerinden
degerlendirilir. Sekil 1‘de ili¢ fazli bir asenkron makinenin donme momenti/devir sayist (M = f(n))
degisimi goriilmektedir. Bu degisim egrisinden de goriildiigli gibi, asenkron motor hizinin 0, kaymanin 1
oldugu yerde (n = 0 ve s = 1 iken) makinenin irettigi momente “kalkinma momenti (My)” ya da “yol
verme momenti (Myy)” denir. Motor ¢alismada makine bu momenti iireterek hizlanmaya baslar. Asenkron
makinenin rettigi momentin maksimum oldugu degere “devrilme momenti (Mg)” denir. Asenkron
makine nominal hizda g¢alisirken iiretilen moment degerine “nominal moment (My)” denir. Makine
momentinin sifir oldugu 6zel nokta ise kaymanin 0 (s = 0), rotor devir sayisinin senkron devir sayisina
esit oldugu (ns = ny), teorik bosta ¢alisma noktasidir. Asenkron makine motor ¢alismada bu noktaya hicbir
zaman erisemez ve bosta ¢alistiginda bile, bu hizin az da olsa altinda bir hizda doner.

5. Deneyi Yapihisi

1. Deney diizenegindeki biitiin birimlerin enerjilerini keserek Sekil 2°deki devreyi kurunuz.

2. Kumanda cihazi iizerindeki moment ayarini sifir kademesine getiriniz. Bdylece Motora enerji
verildiginde motor uglarinda bir yiik olmayacaktir, motor bosta ¢alisacaktir.

3. Kumanda cihazi iizerindeki START/STOP 151gmin soniik durumda olduguna dikkat ediniz. Isigin
sonlik olmasi, motor ucuna bagli frenleme {nitesinin aktif olmadigini, herhangi bir yiik
getirmedigini belirtir.
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Sekil 1. Bir ii¢ fazli1 asenkron makinenin M = f(n) degisimi (kalkinma karakteristik egrisi)

Onemli Not: Her zaman, deney baslarken ilk olarak kumanda cihazi enrjilendirilmeli ve deney
sonlandirilirken de son olarak yine kumanda cihazinin enerjisi kesilmelidir.

4. Ilk olarak Kumanda Cihazina enerji veriniz.

5. Universal besleme iinitesi iizerindeki sigortalar kaldirilir ve salter On konumuna alinarak asenkron
motora enerji verilir. Bu durumda asenkron motor bosta ¢alisir durumda bir tarafa dogru donmeye
baslar.



6. Sonrasinda kumanda cihazi iizerindeki START/STOP tusuna basarak 151ginin yanmasi saglanir. Bu
durumda kumanda cihazi iizerindeki moment ayarini degistirilerek frenleme tinitesinin, ucuna bagl
ii¢ fazli asenkron motora bir yiik olusturmasi saglanir.

Kumanda cihazi (Tip 2730) Universal besleme Unitesi
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Sekil 2. Deney baglant1 semast

7. Sekil 2°de, yildiz devre baglantili asenkron motor i¢in, kumanda cihazi lizerindeki moment ayarini
degistirerek tablo 1°i doldurunuz.

Tablo 1. Yildiz devre baglantili {i¢ fazli asenkron motor
Karakteristik egri degerleri Devir sayisi (n, d/dk) | Moment (M, Nm)

Bosta ¢alisma devir sayisi

Nominal devir sayisi

1. ara deger (~1200d/dk)
Derilme momenti

2. ara deger (~600 d/dk)
3. ara deger (~300 d/dk)

Minimal erisilebilecek devir sayisi




8. Deney diizeneginin enerjisini keserek {i¢ fazli asenkron motorun devre baglant1 seklini tiggen devre
baglantili olarak degistiriniz ve kumanda cihazi iizerindeki moment ayarini kullanarak tablo 2°yi
doldurunuz.

Tablo 2. Uggen devre baglantil1 ii¢ fazli asenkron motor
Karakteristik egri degerleri Devir sayisi (n, d/dk) | Moment (M, Nm)

Bosta ¢alisma devir sayisi

Nominal devir sayis1

1. ara deger (~1200d/dk)
Devrilme momenti

2. ara deger (~600 d/dk)
3. ara deger (~300 d/dk)

Minimal erigilebilecek devir sayisi

9. Uggen ve yildiz devre baglantili ii¢ fazl1 asenkron motor icin deneyde kaydedilen tablo 1 ve 2*deki
degerleri sekil 3‘deki diyagrama ¢iziniz ve ayalarindaki farki yorumlayiniz.
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Sekil 3. Yildiz ve liggen bagli {i¢ fazli asenkron motor donme momenti karakteristik egrileri



