KTU OF TEKNOLOJi FAKULTESI
ENERJI SISTEMLERI MUHENDISLiGi BOLUMU
RUZGAR TURBINIi DENEYi

DENEY 1: Riizgar generatoriiniin karakteristik parametrelerinin belirlenmesi

Bu deneyde riizgar generatoriiniin akim — voltaj (I-V) egrisi ¢izilerek, generatoriin kisa devre akimi

(ls), acik devre gerilimi (Vo) ve maksimum gii¢ noktasin (Pn) gibi karakteristik parametreler
belirlenecektir.

Deneyin vapilisi:

DC selektorii 2. konumda galistirin.

Reostasinin konumunu maksimum (En sol konumda) olacak sekilde ayarlayin.
Reostay1 aktif hale (On), reosta ile paralel bagli DC lambay: pasif (Off ) hale getirin.
Bilgisayar yazilimi1 “SCADA” dan MEAS selektoriinii ‘Before’ pozisyonuna getirin.
Maksimum riizgar hiz1 i¢in, AVE-1 kontroliinii kademeli olarak %90’a kadar yiikseltin.
Reostanin konumunu artirarak Tablo 1°i doldurun.

I A

NOT: Reostanin %0 konumu riizgir generatoriiniin kisa devre noktasi oldugundan bu konumda
ol¢iimii ¢cok hizhi almaya dikkat edin. Aksi halde riizgar generatorii zarar gormektedir.

7. Generatoriin acik devre gerilimini 6lgmek i¢in, DC yiik selektoriinii 1 konuma alin.

Tablo 1.

Reosta (%) V_DC(V) I _DC(A) P (Watt) Sriizgar (M/S)
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8. Yatay ekseni voltaj ve diisey eksen akim ve gii¢ olmak iizere, generatoriin I -V ve P - V
grafiklerini milimetrik kagida ¢iziniz.

Yorum:



DENEY 2: Riizgar hizinin generatér giiciine etkisinin incelenmesi

Faydali riizgar giicii havanin yogunluguna, rotor alanina ve riizgar hizimin kiipiine baghidir. Uretilen
gliciin, riizgar hizina bagimliliginin incelenebilmesi igin havanin yogunlugunun ve rotor alaninin Sabit
tutulmasi gerekir.

Deneyin vapilisi:

1. DC modiilii 2. kademede calistirin.
2. Reostasinin konumunu Deney 1’de elde edilen Max gii¢ konumuna getirin.
3. Reostay aktif hale (On), reosta ile paralel bagli DC lambayi pasif (Off ) hale getirin.
4. Bilgisayar yazilimi “SCADA” dan MEAS selektoriinii ‘Before” pozisyonuna alin.
5. SCADA’dan her ayarlanan riizgar hiz1 i¢in Tablo 2’yi doldurun.
Tablo 2.
AVE-1 | Y., (m/s) | N(rpm) I _dc(A) V_dc(V) P (W)
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6. Yatay eksen hiz, diisey eksen gii¢ olmak tizere (P — 9) grafigini milimetrik kagida ¢izin.

Yorum:

DENEY 3: Kanat agisinin riizgar generatoriine etkisinin incelenmesi

Deneyvin vapilisi:

1. DC selektorii 4. konumda galistirin.
2. Bilgisayar yazilimi “SCADA” dan MEAS selektoriinii ‘Before’ pozisyonuna getirin.
3. Riizgar hizin1 AVE-1’den yaklasik 3 m/s olacak sekilde ayarlayin.
4. Farkli kanat agilari i¢in Tablo 3’ii doldurun.
Tablo 3.
Kanat ag1s1 (°) | Syigar (M/S) N(rpm) I_dc(A) | V_dc (V) | P(Watt)
Yorum:



DENEY 4: Rotor agisinin riizgar generatoriine etkisinin incelenmesi

Tiinel igerisinde rotorun agisal konumunu sabitlemek icin siyah besken vida kullanilir, rotorun
konumunu degistirmek icin sadece vidayr gevsetmek ve rotorun konumunu degistirdikten sonra tekrar

stkmak yeterlidir.

Deneyin vapilisi:

1) DC selektorii 4. konumda galistirin.
2) Bilgisayar yazilimi “SCADA” dan MEAS selektoriinii ‘Before’ pozisyonuna getirin.
3) Riizgar hizim AVE-1’den yaklasik 3m/s olacak sekilde ayarlayin.
4) Farkli rotor agilari i¢in Tablo 4’1 doldurun.

Tablo 4.

Rotor agis1 (°)

Sriizgar (M/S)

N(rpm)

I_dc (A)

V_dc (V)

P (Watt)

Yorum:

DENEY 5: Kanat sayisinin riizgar generatoriine etkisinin incelenmesi

Deneyin vapilisi:

1) DC selektorii 4. konumda galistirin.
2) Bilgisayar yazilimi1 “SCADA” dan MEAS selektoriinii ‘Before’ pozisyonuna getirin.
3) Riizgar hizin1 yaklasik 3 m/s olacak sekilde ayarlayin.
4) Farkli rotor agilari i¢in Tablo 5°i doldurun.

Tablo 5.

Kanat sayis1

Srizgar (M/S)

N(rpm)

|_dc (A)

V_dc (V)

P (Watt)

Yorum:




